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Objetivos exposicion
i Rt % TR WA TN A

“Conocer las posibilidades del binomio Mapper Pc

+ Mapper Android de una forma general

Aprender la forma de trabajo de campo con 7 \
Android .

Explorar las novedades y tendencias del software ,
Compartir conocimientos para resolver dudas /

Fomentar el uso de software libre

'« Acercar la cartografia a los nedéfitos
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¢QUE ES OOM?

AN e I\~
l d Proyecto de desarrollo, creado por Kai Pastor, 7
de un conjunto de herramientas que ayudan a la
creaci o n de mapas de orientacion y la

organizacion de competiciones.
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(*)Schlossbergholz (2012).ocd - OpenOrienteering Mapper Debug 0.5.0
flle Edit View Tools Map Symbols Templates Help
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d=l & =0 do a8~ o = A 2S00

Symbols

Orientierungslaufkarte

SCHLOSSBERGHOLZ

MaRstab: 1:7.500 Aufnahme & Zeichnung:
Aquidistanz: 5 m Thomas Schops,
Stand: Januar 2012 Andrea Schultze

Gi 0 und
bernehmen keinere: Haftung!

Vendeifaltigung und Nutzung der Karte nur
it Genehmigung des OLV Landshut gestattet!

LEGENDE
L0 wei = Waid, gelb = Wse

70 seichter, starker Bodenbewuchs

) naiboftanes Geblat. Kahlschiag
] Kahlschlag mit sinzeinen Baumen
Ackerland, batreten verboten!

B Privatgalinde. betraten verboten!
;—-’ Straie; Fabeweg
7~ Karmweq: Weq

47/~ Pfad; undeuticher Pfad; Schneise

- Waidrand; Bestandsgranze

=L~ Hohenlinien; Hifshéhenfinie
<77 € Béschung; Fetswand
4 + Stenhaufen; Fels
“.~ 7 ErdwallDamm; Rinne; Graben
=+ Higel kisine Kuppe
<~ ¥ Senke; Keine Senke; Loch
* Plateau; Wurzelstock
S *__besonderer Baum; Einzelbaum
e Talch; Bach; Wassermnne

w7 Zaun, unpassierbar

- ¢
BTt Gebiude: Hochsitz: Kreuz L Altdorf : S o8N T
> Stromlellung. Hochspanaungsleitung Landshut e.V. f 7 27
@ x _Grenzstein; besonderes Objekt www.ol-landshut.de : D

Click: Select a single object. Drag: Select multiple objects. Shift+Click: Toggle selection. & o0.5x | 199.51 -59.64 (mm) |
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OOM ESTA COMPUESTO POR:

RE\‘ y m'// /’/ //7:/ ,,") / |( "J - \ \‘\\ \\ \ g K X / \‘ - ’/f"/ ( F ll} (t/ //,} \ |
“CUPCALCULATOR” fe

J
i
/ Software de calculo de resultados de carreras y ,,/' il
~ puntuaciones, importacion de Sportsoftware y exportaen ' |
CSV (OE 2003/2010 y OS 2003/2010) /
«/ S L A—~NONN \ N N 1\
’ EI Multlplataforma Wlndows y Llnux
d Inglés y Aleman 4% \
| f , . 2 (/. ) /, — ‘\ ~ ‘ [
i ’/(]// ; 5 !) E § f | o ¥ | l\\ {
v \ (/ / ( ' ¥ \\ -
< P S & (O™
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@ Orienteering scoring tool v0.2

Calculate scoring | Series scorings | Clubs | Runners

1. Setup scoring(s)

2. Point calculation

3. Export scorings

[] Alpe Adria Cup Middle 2 Import results ... ] Scoring: [Iﬂr Cup 2011 - Single results v]

[ Alpe Adria Cup Relay - - —

(] Arge Alp Relay Category Rank Runner Club Runner Club Time Points

[*] Arge Alp Single Herren A 1 Ralph K&rner (1980) OLV Landshu | = Kérner (1980) OLV Landshut 36:49 100.00 .

& Herren A 2 Josef jun. Fenzl (1990) TSV Bernhar jun. Fenzl (1990) TSV Bernhardswald | 40:38 90.61
HerremA |3 Markus Kautz (1978) Post 5V Dres us Kautz (1978) Post SV Dresden 41:43 Ba.25
Herren A 4 Alexander Hergert (1985) DARC Miinch nder Hergert (1985) DARC Mianchen-5id | 42:50  85.95
Herren A |5 Robin Ohme (1993) OLATSV Deg Ohme (1993) OLATSV Deggendorf 48:16  76.28
Herren A 6 Valerio Casanova (1966) SV Burgwein o Casanova (1966) SV Burgweinting 48:21 | 76.15
Herren A 7 Klemens Janischowsky (1966) TSV Bernhar ens Janischowsky (1966) TSV Bernhardswald | 48:26 | 76.02
Herrem A 8 Siegfried Liebl (1965) TV Osterhofe ied Liebl (1965) TV Osterhofen 48:40 | 75.65
Herremn A O Benedict Ebneth (1991) TSV Bernhar dict Ebneth (1991) TSV Bernhardswald | 50:28 72.95
Herren A |10 Daniel Janischowsky (1995) | TSV Bernhar »l Janischowsky (1995) | TSV Bernhardswald | 51:23 | 71.65
(':‘E‘"““ e ""‘I':‘“""‘ ZAlda (10661 3 Al =M|d.‘:\é erth Zolde (1966) OLV Landshut 55:59 65.76
e —. [2010 Hﬂxhnﬂikmﬂ%&ﬁﬂ&ﬁnhﬂ[dm]d_ﬁ:lﬁ_ﬁi%\j
[ 2 calculate scorings ] [ Add to series scoring ...
[ M| present scoring ... ] [ [ Export scoring ...

N



OOM ESTA COMPUESTO POR:

“LASERSCAN TOOL” ol

| Software de procesamlento de nubes de puntos (LAS) ] |

’ \v e ' /

\ EI Las |magenes se generan a partlr deI / (
conjunto de datos Trondheim utilizando una
ok distancia de pixeles de 1 metro

 Windows (consola de comandos) y
compilable en Linux T

d Inglés y Aleman !

EI Open Sou rce ) )

¥ EIVIII CL'NIC NACIONALI% " ”// dg
J CARTOGRAFIA FEDO, : :
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OOM ESTA COMPUESTO POR:

“CONTOUR TRACE”

/ Extrae los contornos de los mapas de bits para su ) (
~ importacion en programas de dibujo vectorial (programas '
de orientacic’)n) )

J @ 41 P07 i e S T N F S
/. QWindows (consola de comandos) y
compilable en Linux

Q Inglés y Aleméan i T '

~ U Es una extension del programa Auto Trace . |

/ ( 5 ( ’ \ X » : / y SN .\\.‘ | - / L{ ) \.: \\ ) / J

\ l;" .. P / N\ ’/ / 2 / \ A \ ) /,." /,’ /r J

\ { 1.\ / - / /
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OOM ESTA COMPUESTO POR:
I A= N N e

“BETTING” =
) Aplicacion Web para creacion de competiciones y 7(
B resultados
Z - &\\
\ VIS L.
d PHP y MySQL &
/
1 Aleman

? ﬁw >J/\ —

\
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Testlauf
Tipp abgeben

Regeln

Tn stzgsvent

17. Katrin Lorenz-Baath 50
18. Petra Janischowsky 49
18, Angelika Weid 49
18. karin vogl 49
21. UdoRoBler 47
21. Benny Forkel 47
23, rebeccapetz 46
24. Anna Kramer 43
25. daniel Janischowsky 41

< Datenabirage (Aamin)
@ gt akuallsren (Adminy
Imprssum

+ Fro Pamon st aine Tallrarme atautt Bayerische Meist haften L distanz
+ Urter faischem b
. Ergebnisse
» Fir ada richlig gstippta Pistziansng gibt as 2 Punkle, 1. alfons ebneth 63
" Top 3. g Punt "
2 1125, 20 i Purwic we g £ cnanen. \ D-12 D13-14 D 15-18 D 19 Elite D 45- D 55- H-12 H13-14 H 15-16 H17-18
« Ve Spot e et Gl Ines Schikora | | Marei Lshner | | Stephanie Fischer | | Anna Biller Riccardo Lukas Daniel
—— wManatange | | Knstn Leuken Philpp Serwarc Tobias Spangenter Vatten Koienmainen
Vomsme: Arra Schips. Susan Kurth Totins Penzholer Kortinisn L okram Pohl
Pectnama: 1. annaBiller | [1. Milena Grfoni | 1. Tobuas Perzkoter | 1. Lukas Janiscnowsky | 1. Daniel Janischowsky
P -— 2 MariaLange | 2. Susan Kuin ||2 Riocaro Casanova | 2 cuinnLemer | |2 valtien Koiehmainen
3. Brina meinner] |3, Heiga wagner 3 Philpp Scrwarck | 3. Tobias Spangenvery | |3._Fabian Janiscnowsky
ey 07y | = o] 2 e ==
Senanisoos: /" H 19 Elite H 35- H 45- H 55- H 65-
G Thomas Schéps | | Roland Vogl | | DirkHartmann | |Josef sen. Fenzi | Dieter Oschler
D12 D134 D 19 Elite D35 Raipn iomer | | Peter wasinger Dister Lexen Jurgen Senwanitz | | Heinz Peter Simon
: ] Teoss Vardaney GetLenen ok Bast) Fabh Mo Vir Jarkar
v ] vz
. A o i 1 1. Raphkomer |1 Roandvog |1 Ok Hatmenn | |1 RaiphMeitner | 1. Heinz Peter Siman|
. D ——— — 2. Tnomas Schops | |2 Peterwiesinger| 2. SiegmeaLent | [z Hemutnoter | 2. Georg Rescni
. it rere e = 3. Teodor Yorganov | 3 Gert Lexen | 3. Hans-Joachim Riehi| 3. Reinhard wietand| 3. _Dieter Oechier
o G0 o oera e & Punkte 7 Funkia 3 Punkie 1 Punkl 2 Punkle
® eea Schops 1 2. Dieter Lexen 62
4 2. Riccardo Casanova 62
| 4. Ralph Kémer 61
5. Silvia Casanova 57
5. Valerio Casanova 57
D55 5. Maria Lange 5T
8. Siegfried Liebl 56
Warra Futn 8. fabian janischowsky 56
Gorsa Kaocn 10. Walter Komer 86
11, Quirin Lehner 54
waga v 12. Robert Ebenbeck 53
S 6 © hyelkawed 12. roland vogl 53
14. GabyLexen 52
14. ValzuK 52
1 14. Thomas Schéps 52
O o Toms b )
© 0 O Ciistopher Horlrg 00 Josetjun Fensl D-12 D 13-14 D 15-18 D 19 Elite D 35- D 45- D 55- H-12 H13-14 H 15-16 H17-18 H 19 Elite
© @ @ Lukas Jaichowsly © Dorelreringer Ines Schikora | ' Marei Lehner | ' Silvia Casanova | | Anna Biller | |Milena Grifoni | | Birgit Spangenberg | | Martina Huth | 'Leon Altmann | |Riccardo Casanova | Korbinian Lange | |Daniel Janischowsky | | Ralph iKérmer
Leonie Amann | Lnds nooia | | Stepnanie Fiscner | | Mana Lange Gertnua Liet Inga Humage! \ma Schwarzkopt | | Beneait Lenner | | Tomias Penzioter | Lukes Jariscnowsky | | Vailten Kolenmainen | | Teodor vorsanoy
| A zmmarencer | |_tcomiome Do Graber | | Ko Lorenz St | | _Citiare Geer Urice Nerdger Pord Aot e Tivon Lorerz | _robios Soangente | Vilram Pohi Thoras Schéps
1. Antania Kerscher| 1. Noemi Ohwne | 1. Daniela Gruser | 1. AmaBiler | 1. Miena Gifoni | 1. Bigit Spangerberg | [1. Martina Huth | 1. Jonas Dotsch | |1. Toblas Fenzkoter | 1. Lukas Janischawsky] |1. Dariel Janischawsky | [1. Raiph Komer
2 ines scnkora | 2. Marei Lemer | 2 JusaPenzkorer | 2 Manalsnge | |2 sussnkum | 2 Pealsnge |2 angeikewea | |2 Leonammamn | |2 mecarsocassnovs | 2 cunnienner | 2. vamen kolenmainen | (2 Thomas senaps
7] o comses o] b s vzt . sopmrte rocrc) [ moma e, v g s._ vt rermgm_ s e o] 3. e oz {2 3. Toblas 3 Fab 3. Teodor Yordanoy
2 Punkie 2 Punkia 2 Punkie 5 Punkie 3 Punkie £ Purkie 5 Punkle 3 Punkle 4 Funkia 3 Punkia 3 Punkie 5 Punkle.
H 35- H 45- H 55- H 65-
Roland Vagl Dieter Lexen | Josef sen. Fenzl | |  Viktor Jarkow
Gert Lexen Siegfied Lieti Jisgen Seranitz | | Heinz Peter Simon
Rorey hames venta saam s ot Georg Rescn
1. Resnavogl | 1 Dechanmann | 1. Raipn Meaner | [1. reinz Peter Simon)
2 Peter Wiesinger| 2 Siegied Lieti | 2. Heimuttter | |2 Georg Reisc
3. GertLexen | |3 Hans-Joschim Fieni] 3. Rsinnard Wietana | (3. Dieter echier
& Punite z Punkta T Punkt 2 Purkte

] e
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OOM ESTA COMPUESTO POR:
\ “MAPPER”
Programa de elaboracion de mapas de orientacion
“alternativo a OCAD”
0 .Op‘én Source. - D |
O Gratuito y mejorable por cualquier persona
"_: 1 Abre el mundo de la cartografia a cualquier aficionado
Q Multiplataforma o
O Android, Windows, OS Xy Linux /
-, @ Colaborativo \ .
V f;. O Aportaciones, errores, aprendizaje comun.
, O Importa y exporta flcheros en formato de OCAD /

L \ ’: v\ J / \ P ) ] J / / /,
\ /J S/ I Qv CLINIC NACIONAL\% Jofe
(I 1§ S ™"/ CARTOGRAFIA FEDO.? (/ L



ACTUALIZACIONES

\ r .3 ) W ( \ ‘ 5

/ O Proyecto muy activo, mejorado y colaborativo
| O Nuevos idiomas por colaboracion 4
‘0 Actualizaciones simultaneas multiplataforma

L Actualizaciones en 2016
dv0.6.6 (11 Octubre 2016)

1 v0.65 (2 Septiembre 2016) //

4 v0.64 (2 Agosto 2016) O~
0 v0.63 (18 Junio 2016) = ?,;‘
a v0.62 (9 Mayo 2016) |

EI v.0. 61 (10 Junio 2016)

\ / (_~/ O CLINICNACIONAL RQE
[ t\ | 3 / \

/' CARTOGRAFIA FEDO. Je
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SISTEMA DE INCIDENCIAS (Github)

1/ A

O Comunicacion colaborativa de errores

EI Visualizacion del estado de los mismos

et

IA FEDO, /\ v




S

- NI

Personal Open source Business Explore Pricing Blog Support  This repository Sign in m

OpenOrienteering / mapper ©@Wwatch 17 WStar 62 ¥Fork 31
<> Code @ Issues 238 1) Pull requests 1 [ projects 0 EE Wiki #- Pulse il Graphs
<

isiissue is:open Labels Milestones m

@ 238 Open + 510 Closed Author ~ Labels ~ Milestones ~ Assighee v Sort ~

(© [Build] edit files in place with BSD Sed [J1
#800 opened 2 days ago by sikmir | v0.7.0

(D [Build] handling file names with spaces with BSD Make (31 /

y

#799 opened 2 days ago by sikmir 7" v0.7.0

(O Short dashed lines / Beginning and end of dashed line [J9
#796 opened 10 days ago by tkh-ol

(O Export to Geospatial PDF
#795 opened 10 days ago by Andreasox
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MAPPER DISENO DE TRAZADOS PARA

] o | CARRERAS ﬁ

L S

\ W Muy basico

C [ Colocacion manual ol

b ( J No exporta ficheros para carreras pl
;

‘U En desarrollo.. b
(

“ CAR/TOGRAFIA FEDO S~
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: MAPPER DISENO DE TRAZADOS PARA

CARRERAS

O La mejor opciodn, Purple Pen

d Trabaja con archivos OCD, (OOM exporta a
OCD), Mapas de Bits,PDF

 Sencillo y facil de aprender

1 Exporta ficheros para carreras, patrones de .
perforacion, estadisticas... /

1 Posibilidad de descripciones de control en texto

d Enlineay score

\ / / 3 :‘- l" \\. \,\r L ( " \ Y ‘/,r // y |‘
EIVIII CLINIC NACIONAIi;/ ' D 21
CARTOGRAFIA FEDO, v z




| carrera de orientacién de Sa Coma - Purple Pen

% |
Archivo  Editar  Vista Evento Recorrido  Elementos GPS  Informes Ayuda
7 e [ 3| X A AdadirSalida Q Afadir Control ©) Anadir Meta [ Afadir Descripciones £ Add Map Exchange » 2 Afadir Elemento Especial + |~ - =
Todos los controles
| carrera de orientacion de Sa Coma
0 [Todos los controles| 0 control(es)

C.E.LP
"Punta de N'Amer"
Sa Coma, 2014
Escala 1:1500
O Ezlmdlxlanc(l im

| Terreno ablerto
| Terreno arenoso
N\ E Tetrano de cultivo

Area pavimentada

[ ——

Bosque abierto

- Area de acceso prohibido
Vegetacion carrera lenta

| | Vegetacion carrera dificil

Techado
Vegetacion impasable

\

Argueta de agua — Valla impasable

:"”' " ) — Valla pasable
rbusta o drbol pequeno g

almera
Farola
Elemento hecho por of hombre — Limite de vegetacion
Conduction de agua — Prohibido pasar (Talayot)

= Punto deo paso

J/ i D\
K \
N ©. €Y%\ O it
2 \ - Roca 8
0 Zona de pledras  ~
Todos los controles
Controles en uso:
., ninguno
Controles no usados:
ninguno <
ick lzqui z B 3 g 5 3
_ E
CARAOGRAFIA FEDQ,

I~

AN 2NN
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MAPPER, PLANTILLAS

“/ Ll s g

_ QO Plantillas de | Imagen: JPG, PNG, TIF, BMP
A Plantillas de track: DXF, GPX, OSM {
d Plantillas de mapas: OMAP OCD

M\% e

CA OGRAFIA FEDO,




@ | & Na S ~fedb>
% A9 NN/ s dID)
MAPPER, PLANTILLAS
"/ Q Georeferenciados. Archivos mundo J A
‘; n J,f d Extension + “w” (tiff = tfw, bmp =bpw) 7 J J

' UWArchivos .wld /

 Deben estar en la misma carpeta

5 I \
/ g / ) l \ *¥ Abriendo Cala Petita.tif - OpenCrienteering Mapper 0.6.6 N\
( \
i e ¥, \
.e/ § / B : 2\ | Tamaiio de imagen: 4750 x 5002 J“)
\! \\ /| Especifiaue cémo posicionar o escalar la imaaen:
( \\\l\ ( @® Georreferenciado (Archivo mundial) g/
{ \. \)\ O Metros por -
/ (/' ( O Escaneadc pp
| ) | Escalade plan o % -
/ o | |Cancelar CEUL S f 2
("‘ \l /‘, i~ y r 7 ‘ /, pres i 3 F N i | N = - ,,J-// // // /J
B ! /Oy cLNICNACIONAL QE R
~Y" / CARTOGRAFIA FEDO.? {,~ - e
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& Administrador de Selecciones

)
Descarga Unir {Stitch) Zenerar Borrar Exportar
Formato de Salida: | IPEG (Joint Photographic Experts Group)
0 Guardar en: |C:‘n,l_.lsers\DanieI\Deskb]p‘n,Tumrial QOM\Punta de Amer.jpg
> & )=

Bing Maps - satellite

Layer superpuesto:
SASF'Ianet ' e

/ ) ‘ Projec-:ién: Projeccion del mapa - Mercator § Google Maps (Sphere Radius 6373137) / EPSG: 373! ~

[ ] Agregar mosaicos visibles del Caché de Mapa: Crear archivo georeferendado: |~ Separar imagen /
[ ] agregar Grillas visibles [].map horizontalmente: 1

SA S PI an et D Agregar Marcas visibles E E—?-,}: verticalmente:

|:| Agregar Layers visibles [ .tab

|:| |Usar opciones de postprocesamiento 3

] Guardar Info GeoRef a Exif w (short ext.)
(7 I S " i

EJ e m p I O C O n E\/Nﬂmeru de mosaicos; 45x29 (1305), tamano; 11232x7232 /

S

-
N

P G H Iniciar Cancelar
o

//ncu\uc ﬁ// &M\,\:j)/\

L QE
\“/ CARTOGRAFIA FEDO, f v —

- N7
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' O NO- Georeferenciados. Mapaé de blts | J/ /
' ""l\*  Escaneado )
O Escala y resolucion )

/ 3 Metros por pixel “

’ d Zona de trabajo en metros/plxeles de Ia |magen




) v ’g \\\\«/ Q/

L I\, —~—"
\g Q ( & SASPI 1.6070794765 |
/\\/}\ . .Planet . table

/ Operaciones Vista Fuente Mapas Layers Favoritos Posiciones GPS Opciones Ayu IA/
/\ R‘ S @) c|EL @ =) BingMaps - sateliter g -

g - .
L SN
E SASPlanet 'j\\\\\\ g
) |
Ejemplo con SAS Planet
N\ NN T E R
3 (’ r 220

*% Abriendo Punta de Amer.jpg - OpenOrienteerin...

Tamaio de imagen: 11232 x 7232

Espedifigue como posicionar o escalar la imagen:

Georreferenciado (Mo hay informacion de georreferenda)

(@) Metros por pixel:

\/
0.23
/ () Escaneado con PRp R
S j,
P
5\7

?/ Escala de plantilla: 1:

Cancelar ¢ Abrir

(0] 25'm 50/m

[ 7V o S A

% \ — / 220 N3993455.41" E3230003" 023 mipixel  Om . 0:46:47 (UTC+2)
g \\; N
? | CLINIC N - ’ )
N A X o T AT - e

" P

e I [N N T
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N —~——T 7 Fed
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[ n |\ | ‘/ (
V&

O Permite la georreferenciacion de una imagen sin

saber su resolucion ni disponer de ningun archivo

" mundo.

O Debemos utilizar algun visor cartografico online para
saber las coordenadas reales de un punto de nuestra
fotografia

U La geo-referenciacion se incrusta en el archivo .omap

ahorrando flcheros

\ \—’-—/

1 54 P . & EIVIIICLINIC NACIONAL E
I, ¥ /" CARTOGRAFIA FEDO.? {(/
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MAPPER, GEOREFERENCIACION MANUAL i

1. Buscamos un

) punto facil de
- Identificar en
OOM

2. Buscamos el
2 mIsSmo punto en
un visor
cartografico
Online como 7
SIGPAC

RS89
©34'48.87" N
23'45.08"E
31

I 533.996,08

C 5 4.381.244,80
\ QT CLINIC NACIQ L\%E
= I ¥lea o Y CARTOGRAFIA FEDO.? (/™. -
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MAPPER, GEOREFERENCIACION MANUAL

)
L @ Fichero no grabado* - OpenOrienteering Mapper 0,64 ! Georreferenciacién de mapa - OpenOrienteering Mapper 0.6.4 —

Fichero Editar Ver Herramientas Mapa Simbolos Plantillas Ayuda ‘/[\-—/-\

-1 L = Q =" SearseEnonatn: & e coordenadas de referencia del mapa TN
4 Configurar rejilla...
Sistema de (oordenadas de referencia: |LUTM b

ST SOl

+= Cambiar escala del mapa...

~ Rotar mapa...

Zona UTM (rdmero nortefsur): | 31N Calcular

Notas del mapa...
| Estado: valido
<] Anadir nueva parte... )

" -

Renombrar parte actual... Factor de escala de rejilla: & | N
i \\ Eliminar parte actual

Mover objetos seleccionados a Punto de referencia
Fusionar esta parte con
Fuscionar todas las partes Cmrdenadar del mapa: |4B,-3U mm = | X |-14,-53 mm = | ¥ |Picar en el mapa

-

Coordenadas LITM: > [5339%6,08 m +| £ [438124480m 2N

+| £ (Datum: wGss4)

Coordenadas geoaraficas: | 39,58024285 ¢ = | M

J
/5
“| Mostrar punto de referenda en: OpenstreetMap | World of O Maps /

. Ante cambios de CRS, mantener: (® Coordenadas de proyeccidn /
3 . I ntrOd u CI m OS IaS (") Coordenadas geograficas /f
R

coordenadas en Horte del mapa

N O O M Dedinacidn: , =
Variadon de rejilla: 0,00 2 (bloqueado)
(/ // \ Reset Cancel Help
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MAPPER, GEOREFERENCIACION MANUAL

o grabado® - OpenOrienteering Mapper 0.6.4 K l G/—\
ditar ~ Ver Herramientas Mapa Simbolos Plantillas  Ayuda ; e xt \V'ﬁ;
Q @ Desplazar ‘E A EEESE -/'\-
# Acercar F7 . AN %1 \(’\Lq‘
ol ® = A F8 A v o
%+ Mostrar todo el mapa "y . ‘w o "‘ O (\*‘WE
> Establecer factor de zoom personalizado... - *‘ 2 AN \'\ 1 D
] HE Mostrar rejilla G .}.'. . / ) {:. ’ .°, ‘ f v
Entramar areas F2 § . Cak ‘%‘: * * 1
Vista de linea de base F3 ;‘m
Simulacién de sobreimpresion F4 «
Ocultar tedas las plantillas F10 ’ ™
Ver coordenadas como... > e Coordenadas de mapa
Intercambiar a modo de pantalla completa F11 Coordenadas utM:
& ) ) Latitud/Longitud (Dec) /
Editor de etiquetas Ctrl+May+6 Latitud/Longitud (GMS)
. Ventana de colores Ctrl+May+7 —
* Ventana de simbolos Ctrl+May+8
.. Ventana de configuracién de plantillas Ctrl+May+9 |

16x 5339814381207 (m)

L] B
3.- Configuramos OOM para

poder ver las coordenadas @

‘ \_/_/—\/ b ~
wﬂl cLfNIC IiE /X
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" PLANTILLAS VECTORIALES, CURVAS DE
~ NIVELELHANDICAP DE 0OM

a( : /'/ [ {;") { {1 h - '} (
0 ‘/ // ) r) ¥ al s I — J ’/}' 5”) (\/ | ... - JT/’/ /J'\/
) No existe solucion para la importacion directa. Wi
/L
. O Necesitamos software externo que transforme los /
ficheros .asc a .dxf (QGIS) /
L /
/U Posibilidad de utilizacion de Contour Trace
'{ ] ; \ ‘ = i / RN DUND \ ) /J"’ ) N P
| V(A
‘\ “ )
1§ =
e "),/) ’ / )
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SISTEMAS DE PLANTILLAS PLANTILLA DE

BOCE TO5 PARA MAPPER ANDROID

‘o Capa superlor

(J Capa de bocetos
O PNG transparente

d Capa intermedia.

O Mapa

O Dibujo Vectorial, fondo transparente

./ 1 Capa inferior.

 Fotografia aérea, mapa base

1 Mapa de bits, opaco
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( Plantillas g X
Z [] Ocultar todas las plantilas
Opacidad ombre de fichero 7=
-
. 100 % Transparentf A4 Horizontal.png
B 002 - Mapa-

. 100 % Punta de Amerjpg
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Flantillas g x

[] Oaultar todas las plantilas ( b
Opacidad Mormbre de fichero

. 100 % Transparente A4 Horizontal.png

= Il 100 % - Mapa-

Il 100 % Punta de Amer.jpg

©

(] =] B #] [N (@] [ cotac ©
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U La capa boceto debe tener un borde de color para /
) poder identificarla y situarla.

UL SN, ———

“# Fichero no grabado* - OpenOrienteering Mapper 0.6.4

Fichero Editar Ver Herramientas Mapa Simbolos Plantillas Ayuda
OmedE & /0O P iHE- R QLT
T « SOOA®A /- XA~ G*00RA Co+ARSO0™

S
|

5

]

a

]

3

=]

§

&1l 100% - Mapa -
- 100 % Transparente A4 Horizontal.png

. 100 % Punta de Amer.jpg

B i X| O] /
i, o
Plantilas ]
D Ocultar todas las plantillas
Opacidad Nombre de fichero

o,  #| | Editar, (2
CL 0.605x 534462 4380289
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B N T fedé
TRASPASO DE FICHEROS
AL DISPOSITI VO ANDROID
a , ) 2 -
El Fichero de mapa base, fotografla aerea , y
U Recomendable formatos ligeros (Jpeg) |
Q Errores de sintaxis .JPEG #—> JPG
d Fichero .wld o de georreferenciacion si existiera
Qd Fichero .OMAP
d Con las capas distribuidas adecuadamente i'
O Simbolos visibles/ocultos bloqueados/desbloqueados //
, adecuadamente #
Q Fichero PNG transparente P

O Guardar una copia sin usar en otro lugar para sustituir tras aplicar
bocetos

Yy ) Oy cLfic NACIONAL E ~ | ot s
) A ™"/ CARTOGRAFIA FEDO.? (/ s—



o % P s '"«—;L;;ij; -
T 0 ' —
%[ \{\ | k] F

MAPPER ANDROID, NUEVO SISTEMA DE -
| CAPAS

/ i A= R W SIS - 7 s {

" O Ahora se pueden modlflcar y desplazar como en Mapper PC

U \ H
Ol 8|

o 1 Se aflade automaticamente capa de track

o= / \‘~~x.‘zﬁff:?}g{fff{ /) ) ¢ /
= 1 ( /1A )/ / I\/Iapper Andr0|d / (
I\/Iap per PC { f <

1 [ 100 % - Mapa -

B 1002 Punta de Amerjpg

Plantillas 5 X % | Ocultar todas las plantillas
[ ] Ocultar todas las plantillas \\\ /
J : : ——| ¢ Punta de Amer - GPS-2016-08-13.gpx MW100 % ( J
& l W | Opacidad Mombre de fichero = oot /,
\\ T —— ¥ i = 'J . =
\ . 100 % Transparente A4 Horizontal.png / = Transparente Ad Horizontal png 100 %
/) J \ /( 2| (¥ -Mapa- W00 %

d
| [ Punta de Amerjpg w00 %
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TRASPASO DE FICHEROS/
] AL DISPOSITIVO ANDROID

l // i A | e A 7l { <i}/ —
~ [ Ejemplo de archivos geo—referenuando con OOM //‘)
: : : o 7
> " O En la tarjeta de memoria puede dar error, mejor en memoria interna f
7 QO Debemos crear una carpeta llamada “OOMapper” donde iran los archivos ~

O Recomendable traspaso “en la nube” (Dropbox Drive, Mega )

)

| M = | Tutorial OOM
................... (
v > Este equipo > Escritorio » Tutorial OOM

Escritorio

Horizontal
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MAPPER ANDROID Y EL GPS :

L// i s | 3 £ -/ I == e \ \ X PR 7 s i { (‘/’\/_\
0 GPS interno
0 0 GPS externo Z
) = U Por Bluetooth para dispositivos sin GPS

L Requiere APP para su funcionamiento

w ) | AN W N
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MAPPER ANDROID Y EL GPS

O El futuro, GPS con Android en lugar de Android con GPS
O Garmin Monterra

Q Pantalla de 4" fabricada en cristal mineral duradero con orientacion .
doble e interfaz multitactil que permite la lectura a la luz del sol ) |

O Sistema operativo Android: descarga y utiliza tus aplicaciones favoritas
de Google Play™

U Receptor GPS de alta sensibilidad que realiza un seguimiento de los
satélites GPS y GLONASS para ofrecer un posicionamiento mejorado

bateria o 3 pilas AA para conseguir un rendimiento del GPS de hasta

O Sistema de bateria doble optimizado para exteriores con paquete de /
22 horas

0 Camara de 8 megapixeles con enfoque automatico y video HD de 1080p - |
con georeferencias automaticas y flash/linterna LED ';f

O Hardware reforzado disefiado para un uso diario, incluso en los entornos
mas extremos
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- MAPPER ANDROID Y EL GPS

] Nueva capa de track
| 2
L O Se crea automaticamente una \ / s
[] Ocultar todas las plantillas x
capa para un track continuo
[ Punta de Amer - GPS-2016-08-13.gpx W100 %
> D EI arCh|V0 se guarda en formato GPX [ Transparente A4 Horizontal.png 100 %
- TR ¥ - Mapa- W100%
[ Punta de Amer.jpg W100 %
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N MAPPER ANDROID Y EL GPS
Margenes de error, sistema de circulos

e
) _ Bk

O Anillos de precision

cada 10 y 20 metros

?
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N MAPPER ANDROID Y EL GPS
Colocacion de simbolos por promedio

/f I 1

O Promedia mdltiples
med c ones para

G/-\
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N MAPPER ANDROID Y EL GPS
Recorrido de caminos y areas

V /UL 2 o
Q Track temporal |
> — O Controlar la precision @

T
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MAPPER ANDROID Y EL GPS
Qtro usos

1 Comprobacion de colocacion de balizas,

reclamaciones

O Ayuda a montadores inexpertos para
encontrar el punto de la baliza

/

~

G\f\
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MAPPER ANDROID, BOCETOS

\ S S T NN N N PSS ) G
e  Similitud con el método tradicional Rk

Q Error tipico, exceso de zoom. Areas no 7 |
llegan a minimos segun normativa /

O GPS + Bocetos para diferenciacion de

ek ) / - \\
v /, \
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MAPPER ANDROID, BOCETOS i

2 SNOKD
%L:UFVWQ

L/ -AA

/J L

r Y \ | || J’:\}
. Q ENEN =4 D S ® o

simb. O
* : ® /_‘ O ﬁ selecc

7

/ d Hay que organizar Ios colores
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MAPPER ANDROID, BOCETOS :
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MAPPER ANDROID, BOCETOS :
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MAPPER ANDROID, PRECISION TACTIL ,f

ST s e ———
., 0 Solucién cuando el dedo Jsapa SR

) _/oel puntero no es lo
suﬁmentemente preciso
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MAPPER ANDROID, POSTPRODUCCION

4 Seleccionamos la capa "mapa” y dibujamos con las
herramientas de OOM |

4 Eliminamos la capa de bocetos y colocamos una

' nueva sin dibujar

( 1 Copiamos loas archivos en el dispositivo Android //
/' para una nueva jornada

| )
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MAPPER ANDROID, POSTPRODUCCION i
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MAPPER ANDROID PORTABLE

L//// FaE pans TN T Y Moy T ) B
1 No necesita instalarse en un ordenador (usb, cd...) 2 /

) =
~ O Nos permite imprimir en una impresora ajena sin
necesidad de instalar el programa ni de exportar a
PDF (imprentas) dlrectamente desde OOM
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1 Mejorar Ia Importacion / exportacion
con OCAD

. | O Mas formatos de plantillas (integracién
\ 2 / de GDAL)
/
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OOM UTILIZARA:

“GDAL”

) Geospatial Data Abstraction Library o GDAL es una :’
biblioteca de software para la lectura y escritura de'

formatos de datos geoespaciales, publicada bajo la MIT

License por la fundacion geoespacial de codigo abierto

/ (Open Source Geospatial Foundation). Como biblioteca,

~ presenta un uUnico modelo abstracto de datos al uso que
llama para todos los formatos soportados. También viene

“con una variedad de utilidades en linea de comando para
la traduccion y el proceso de datos geoespaciales.
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\ @ Puede convertir datos de elevacion

\\ |’j \\‘ \\\ = / 2 A I \/\
AR\ . fedd
) \ \ R [ Federucién Fspaso z ‘t;‘/ X

OOM UTILIZARA:
o “GDAL”

EI Hace que OOM soporte muchos mas

formatos geoespaciales

{2
digital (DEM) como las curvas de nivel y G DA '

/' convertirlas a formato vectorial para GDAL - Geospatial Dﬂt“
( Abstraction Llhrary\
/ O GeoTiff, DXF, archivos de forma y muchos mas...
/ Q Lo utilizan programas como Mapserver, Grass Gis, Qgis, 49 %
'~ Google Earth, Kosmo, Map Guide e

U En fase de pruebas
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